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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

1 Description de la Machine

1.1 Contexte

Cette machine a été inspirée d'une barriére industrielle installée sur des parkings et sur des péages
d'autoroute. Selon l'environnement auquel elle est destinée, elle peut étre livrée avec une lisse
droite, de 2 a 7 metres, ou articulée en cas de probleme de hauteur. Ex : parking en sous sol.

Extérieur du parking

Boucle ‘Aval’ \
AN - / Y,

Boucle *Amont’

l'usager

S0r
EtHernet

Energie

Partie opérative

La DECMA PARK se compose d'une partie opérative (la barriére) intégrant des équipements
électrigues et électroniques, deux boucles permettant la détection de masses métalliques et d‘une
lisse droite ou articulée.

Lisse

Armoire
barriére
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

Poteau d'accés

Le client doit s’identifier avant de pénétrer dans le parc de stationnement.

Pour ce faire, il doit utiliser un pupitre situé au sommet d‘un poteau.

Le poteau est relié d'une part au f(it de la barriere, et d’autre part a un PC situé sur le réseau
Ethernet. Le PC gére les droits d'acces.

1.2 Diagramme FAST

FP1: Autoriser ou
non I’acces a un
parking.

14
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FT1: Détecter la
présence d’une voiture

L'accés peut se faire suivant trois scénarios :

l'usager est un livreur occasionnel. Il accéde au
parking a partir du bouton poussoir « appel gardien ».
Le gardien peut alors soit envoyer un message, soit
autoriser I'acces en levant la lisse.

» l'usager a un droit d'acces provisoire, il accede en
tapant son code confidentiel codé sur 4 chiffres.

» l'usager est un résident du site, il posséde une carte
a puce lui offrant un acces pratique.

Dans tous les cas, la sortie du parking est libre.

Boucles de détection

FT2: Leverou

systéeme

- . FT21 : Moduler Variateur
abaisser labarriere —_—
FET22: Convertir Moteur asynchrone triphasé
Réducteur « roue et vis sans
FT23: Transmettre fin » et mécanismes « bhielle-
manivelle »
FT3: Gérer lesdroits .
T Superviseur
d’acces
| { ET4: Commander le Automate WAGO

FT5 : Communiquer

| entre les éléments du

systeme

| | ET6: Dialoguer avec

le systeme

Réseau ETHERNET, RS232,
R$485(M ODBUYS)

Clavier, lecteur de carte
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1.3 Approche fonctionnelle

DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

Position "ouverte' ou

"fermée" de labarriére { - Informations superviseur

- Signalisation visuelle

Chaine d’information

\4

>

Signa de commande

- Demande d’entrée ou de » ACQUERIR TRAITER
sortie du parking >
- Ordres superviseur I
Boucles de détection WAGO
Clavier, lecteur de
carte.

COMMUNIQUER

Lice baissée
Voiture en attente

4

Réseaux Ethernet,
Modbus.

Académie de Toulouse

. — I — . Lever la
> ALIMENTER | - DISTRIBUER > CONVERTIR | > TRANSMETTRE | lice
j o o —>
. RS : LSRR SR Baisser la
Reéseau EDF Prise =~ Variateur Moteur .~ Réducteur roue-vis lice
230V -50Hz R  snsfinet z

bielle - manivelle

g

Lice baissée
Voiture passée
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

- N\

2 Fonctionnement de la barriere avec I'automate Wago

Pour mettre en fonctionnement la barriére, connectez tous les connecteurs (sauf la connexion
modbus/netpark), raccordez son alimentation.

Tourner l'interrupteur-sectionneur. La présence tension est signalée par le voyant blanc présent sur
le bandeau de face avant.

Appuyez sur le bouton marche pour mettre en service la barriere. Si la barriére n‘est pas dans sa
position basse, utilisez le bouton POM pour la remettre en place (Voir plus bas la procédure a suivre
en cas d'incident).

Le programme de la barriere gére I'entrée et la sortie des véhicules.

A la mise sous tension de 'automate, le nombre de places du parking est fixé a 10. Chaque entrée
ou sortie d’'un véhicule dans le parking décrémente ou incrémente le nombre de places libres. Ainsi
quand il n'y a plus de places libres dans le parking, le programme interdit I'entrée d’un nouveau
véhicule, il devient donc nécessaire de simuler la sortie d’un ou plusieurs véhicules pour de nouveau
autoriser 'entrée.

L'ouverture de la barriére pour I'entrée d’un véhicule présent sur la boucle amont se fait suite a
I'appui sur le bouton ticket, la saisie du code sur le clavier ou l'insertion d'une carte a puce. La balise
flash clignote et la lisse se leve. Lorsque le véhicule quitte la boucle aval, la lisse redescend. Si le
véhicule recule sur cette boucle, la lisse se reléve et redescend lorsque le véhicule quitte de nouveau
la boucle aval. A I'ouverture de la barriere, si le véhicule renonce a entrer dans le parking, au bout
d’un certain temps, la barriére se referme.

Le fonctionnement de la barriére pour la sortie d'un véhicule est identique au fonctionnement pour
I’entrée d’un véhicule, a la différence que le mouvement du véhicule se fait de la boucle aval vers la
boucle amont et qu’il n‘est pas nécessaire d’appuyer sur le bouton ticket ou de composer le code sur
le clavier.

En cas d’incident, un bouton d’arrét d’urgence avec verrouillage par clé est présent sur le dessus de
la machine. La procédure de réarmement est la suivante :

- Déverrouillez le bouton d’arrét d’urgence.

- Appuyez sur le bouton marche.

- Si la barriére n'est pas dans la position basse, appuyez sur le bouton POM. La barriere

s’ouvre jusqu’a sa position haute.
- Appuyez le bouton POM de nouveau, la barriére se ferme jusqu’a sa position basse.
- La barriére est maintenant préte a fonctionner.

Académie de Toulouse Page 5




DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

2.1 Grafcets de fonctionnement

2.1.1 Grafcet de sécurité (Principal)

L KA1.Barriere Basse\ KAl.Barrierre Basse

BpPOM

Barriere Basse
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

2.1.2 Grafcet de fonctionnement (Entrer)

]

o |

L BarriereBasse. Boucled . Autorization. KAT. PPlein

ﬁ, (Boucle 11 T1=1=)+K A1 —4

—— Boucle 1. Boucle\.T2=3= —

1 [—1BALISE ORANGE T TEMPO 1

L (Boucle 1.T1=1=)+ KA1

2 —1MONTER 1 BALISE ORANGE
—s— Barriere haute+H.A11

3 [—ATTENTE % TEMPO 2

| (Boucle 2. Boucle 1)+HA1%

4 —=BALISE ORANGE % TEMPO 1

L (Boucle 2\, Boucle 1. T1=1s)+KA10

3  —+DESCENDRE

BALISE ORANGE

ﬂ» (Barriere basse. Boucle 2v+kKA1Y

L (Barriere bazsse\. boucle 2+ Barriere hautel) KA1

G —MONTER

BALISE ORANGE

L Boucle 2R ATY
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

2.1.3 Grafcet de fonctionnement (Sortir)

]

|

2T 4 BarriereBazze. Boucle2. KA1, Piidel
1 [—%1BALISE ORANGE TEMPO 1 ‘
ﬂ» (Boucle 24 T1=1=)+KA1% —— (Boucle 2.T1=13+ KA1
2 —7YMONTER BALISE ORANGE ‘

—s— Barriere haute+HA1Y

3 —4ATTENTE TEMPO 2 ‘
——Boucle 1% Boucle, T2=3= —¢ (Boucle 2. Boucle 11+KA1
4 —4 BALISE ORANGE TEMP{O 1 ‘

—g (Boucle 2\ Baoucle .T1=1z)+KA10

FaiN
5 —= DESCENDRE BALISE ORANGE ‘
PN
ﬂ» (Barriere basse, Boucle 10+HA1Y & (Barriere bassel. boucle 1+ Barriere hautel) KA1
& —4MONTER BALISE ORANGE ‘
—— Boucle 1'+KAT
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

2.2 Les réseaux et les protocoles autour de I'automate WAGO

La programmation et la supervision est assurée a travers la liaison Ethernet. L'acquisition des
valeurs est assurée a travers la liaison Modbus RS485.

thernet Netpark
Barriéere

Ethernet Modbus RS485

Maitre

Automate Wago Connecteur 24 pts ISM 103 ATV31

Esclave n°2 Fsclave n°1

Connecteur 24 pts

RS232 Poteau

Lecteur carte a puce Afficheur

Esclave n°3

2.2.1 Liaison Ethernet

L'automate WAGO réf: 750-841 intégre de base une connexion Ethernet et un serveur Web. Il existe
donc sur le contréleur une prise Ethernet RJ45. L'adresse IP fixée par Dec Industrie est
192.168.1.120. C’est via cette connexion Ethernet et via le logiciel Codesys que se fait la
programmation de I'automate. La prise RJ45 de I'automate est ramenée sur le coté de la barriére.

thernet

Barriére

Ethernet

Automate Wago
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

2.2.2 Tester la communication entre la Barriére et le PC superviseur

Le test de la communication entre la barriére et le PC s’effectue a I'aide de la commande dos : PING.

Ouvrir une invite de commande DOS sur le PC : Démarrer/Exécuter/cmd

Dans la fenétre, taper la commande ping « adresse ip de la barriere ».

WINDOWS' system 32" CMD.exe

Microzoft Windows HP [version 5.1.260@1
(C> Copyright 1785-20001 Microsoft Corp.

i . CzsDocuments and Settings~SI>ping 192.168.1.128
Si la barriere est

Correctement

configurée, Réponse de 192.168.1.120 : octets=32 temps=1 ms TTL=064
Ml R:ponse de 192.168.1.128 : octets=32 temps<ims TTL=64

vous devez avoir Réponse de 192.168.1.1208 : octets=32 temps<ims TTL=64

une réponse Réponse de 192.168.1.1208 : octets=32 temps<{ims TTL=64

positive. Statistigues Ping pour 192_168.1.128:

JPaquets : envoyés = 4, regus = 4, perdus = B {perte B>,
urée approximative des boucles en millisecondes =
D t d b 1 11 d

MHinimum = Bms, Maximum = 1ms,. Moyenne = Bms

C=“Documents and Settings>~5I1>

Académie de Toulouse

Envoi d’'une requéte "ping’ sur 192.168.1.120 avec 32 octets de données
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

- N\

3 Le superviseur de la Barrier

Le superviseur de la barriére est une interface graphique de la barriére. Elle est composée de quatre
vues. La vue ‘Page principale’ est utilisée pour superviser le parking. La vue ‘Acquisition Modbus’ est
utilisée pour visualiser sous forme de courbes les différentes informations récupérées au travers du
réseau Modbus. La vue ‘Utilisateurs’ est utilisée pour déclarer des codes utilisateur de la barriére et
pour programmer les cartes a puce. La vue ‘Réseau’ est utilisée pour déclarer deux autres barrieres
sur le réseau et pour modifier le nombre de places libres dans le parking.

m Pageprncipale |  mcaustentosoue | utiesue | Riseas |

Parking vide

Parking
Dec Industrie

Il est impératif de déconnecter le cable d’acquisition Modbus Netpark sur la Barriere.

3.1 Visualisation de cette interface graphique

Il existe un logiciel CodesysHMI qui permet de visualiser |'interface graphique sans utiliser le

serveur Web ni le logiciel de programmation de I'automate.
Lancez la visualisation de l'interface graphique en cliquant sur le raccourci Supervision

présent dans le menu Démarrer de votre PC ou sur votre bureau.

Pour quitter I'application, utilisez la combinaison de touche Alt+F4.

ColesysHR 25
f |

=
_‘j? Activation de Windows
o

\‘=~';, Catalogue Windaws . .
Le programme ze trouve dang le mode de démongtration.

Le programme e terminera aprés 30 minutes.

@ Configurer las programmes par défaut

% Windows Update

Programmes

ﬂ Accessoires 3

.j eMule 3

| Demander licence... | Continuer dang le mode de démonstration

c
% L:g Documents b @ Internet Explorer

Adobe Reader &
L D’ — i B adobe Readsr
g £ WAGO Software ¥
=' 3 ‘s B = Fyisiol kY
& /-) Rechercher B supeisen [limot de passe pour niveau d'acces x
ol
io] ©) e et support Miveau d'acces: Mat de passe:
= -
o [=ore [Niveau = | DEC INDUSTRIE
~ Annuler |
w
é J Fermer la session Administrateur, ..
£
= I . .
= @ Arréter Fordinateur, .,

Page 11
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

3.2 'Page Principale’

Le parking peut étre composé de trois entrées/sorties. L'acceés principal correspond a la barriére
avec laquelle vous étes connecté. Les deux autres accés doivent étre déclarés dans la vue ‘réseau’.
L'état des boucles de détection, le nombre de places libres et la position de la barriere avec laquelle
vous étes connectée apparaissent dans cette vue. Lors d'un appel gardien sur le poteau, il est
possible d’ouvrir et de fermer la barriere a distance. L'acquittement de |I'appel gardien s’effectue en
cliquant sur la petite cloche rouge.

m Fage principale Acguisition Modhbus Uilisateurs Réseau

Parking vide

Barriére réseau 1 Barriére réseau 2

Monter |

Descendre

Barriére en ligne

Parking
Dec Industrie

[

A

3.3 ‘'Acquisition Modbus’

La vue ‘Acquisition Modbus’ permet de visualiser sous forme de courbes les
informations de courant, de position, de couple et de puissance provenant du

variateur de vitesse. I Efiort @

La sélection des grandeurs a acquérir s’effectue par cing boutons situés en haut I EanEn @

a gauche de la vue.
I Fosition .

L'effort est affiché en kilogrammes et en pourcentage sur la courbe. Au cours de
la mise a I’échelle de l'effort et de la position, le programme mémorise la valeur I Couple @
maximum de I'effort pendant le mouvement de la barriere. Ainsi sur la courbe, le
tracé correspond au pourcentage de l'effort instantané par rapport la valeur I Pussance @)

maximum mémorisée.
Freguence .

Acguisition Etat

Académie de Toulouse Page 12




DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

Le nombre de données enregistrées par grandeur est affiché. Les données sont disponibles dans un
tableau a 5 colonnes. Les boutons situés a droite du tableau permettent de se déplacer dans
I'enregistrement.

15 16 17 18 19
Effort 0 0 0 0 0 e indexcie
Mb de données: a7 R g g g g g _ILl e e
Fasition B9 B2 a3 44 36
Exporter sous Excel & Couple 3 3 3 3 3 | ndex+ o
Fuissance o g 5
Frequence 0 0 0 0 0

Il est possible d’exporter cet enregistrement dans un fichier Excel. Ce fichier est disponible dans le
serveur FTP de I'automate.

L'acces au serveur se fait dans un navigateur Internet a I'adresse IP de la barriére (ex :
ftp://192.168.1.120).

Le nom d’utilisateur et le mot de passe de la connexion sont respectivement ‘admin’ et ‘wago’. Il
ne vous reste plus qu’a ‘couper’ puis ‘coller’ le fichier sur le bureau de votre ordinateur pour
I'interpréter.

Attention, ne pas ouvrir le fichier Excel directement dans le serveur FTP de I'automate Wago.

1 f192.168.1.120; - Microsoft Internet Explorer

Fichier ~ Edition  Affichage  Fawvoris  Outils 7

J
JQPrécédente Q- ¥ | ) Rechercher || Dossiers |@v N
|

Adresse [[&] frp:jf192.168.1.120]

3' Y_’ - P I Vl Rechercher
Duyrir une session en tant que 1[

Le serveur n'aukorise pas les connexions anonymes, ou ['adresse de messagerie n'a
pas eté acceptée,

& E' @v | @Traduire - m-Ouwirs

ir session | (Y1 Mail [£]) QuestionsfRéponses = (&) Messenger

Serveur FTP 192,163.1.120
Mo d'utilisateur : I adrin j
Ouvri
Mot de passe : | ees wrir
Copler dans un dossler. ..
Une fois que vous Etes connecté, vous pouvez ajouter ce serveur FTP 3 votre liste des
Favoris et ¥ revenir Facilement, m
) Coe
a Coller
FTP ne crypke pas ou ne code pas les mots de passe ou les données avant de les
EMYOYEr 3U serveur, Pour prokéger la séourité de vos mots de passe et des vos Supprimer
données, utiisez les dossiers Web (WwebDaY) a la place. RenGmmar
En savoir plus sur [utilisation des dossiers Web. Proprités

|- Qe UNE session anonyme |- Enregistrer le mok de passe

QuUrie Une session I Annuler I

Il est ainsi impossible de revenir en arriére ou de stopper le tracé. Pour sauvegarder rapidement
I'image de vos relevés, utiliser la touche « print écran »et coller-la dans un fichier Word.

20 |

Ede4]» 522

LR P v N

o T
1034 A1 36 A0 037 A #0240 Mz10:42 A0z 044
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DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

3.4 ‘Utilisateurs’

Cette page permet de créer des codes pour les utilisateurs du parking. Ces codes a quatre chiffres,
au nombre de dix sont mémorisés dans l'automate. Le bouton ‘Publier’ permet de diffuser la liste
des codes aux autres barrieres. Si le code saisi sur le clavier du poteau ou contenu dans la carte a
puce de l'utilisateur appartient a cette liste, I'entrée du véhicule est autorisée.

_— Fage principale Acquisition Modbus Utilisateurs Réseau
Codes utilisateurs | | l l

/ Liste des codes utilisateurs \

0y
[II11
T 0
om oD
Code actuel
4444 Code Nom

Mouveau code 1234 Pierre

5678 Paul
Ecrire |

e 8765 Jacques

Lorsqu’une carte a puce est 0
insérée dans le lecteur son
‘Code actuel’ est affiché. Le

bouton ‘Ecrire’ permet de le 0
modifier. L'écriture est terminée 0
quand le ‘Nouveau code’ saisi

disparait. 0

\ Publier | /

Académie de Toulouse Page 14




DOSSIER TECHNIQUE BARRIERE DECMA PARK - WAGO

3.5 ‘Réseau’

La vue ‘Réseau’ est utilisée pour déclarer les autres barrieéres, pour modifier I'adresse IP de la
barriere connectée ou pour modifier et diffuser le nombre de places libres dans le
parking.

- - Page principale | Acguisition Modhus | Utilisateurs | Réseau |
Reéeseau barrieres

Barriére réseau 1

Adresse IP

192 168 1 120
Déclarer

Adresse [P
192 168 1 120
Masque de sous réseau

255 255 255 255

Mot de passe:
Modifier
. . Adresse IP
Places libres dans le parking
Publier 10 192 168 1 121
Déclarer

L'échange d’information sur le réseau Ethernet entre les barrieres est matérialisé par la couleur
verte. Si cet échange n’abouti pas, une croix rouge apparait sur la barriére concernée.

Pour déclarer une barriéere, il faut renseigner son adresse IP puis cliquer sur le bouton modifier. Ceci
n‘a pas pour conséquence de modifier I'adresse IP de la barriere distante mais tout simplement
d’indiquer a I'automate sur lequel vous étes connecté, qu’une autre barriére est présente et utilisée
sur le réseau.

Le bouton ‘Publier’ permet de diffuser et de mettre a jour le nombre de places libres du parking dans
chacune des barrieres déclarées. Ce nombre de places libres est modifiable.

Il est possible de modifier I'adresse IP et le masque de sous-réseau de la barriere connectée
(Barriére en ligne). Attention, ceci a pour conséquence la perte de la connexion avec l'automate.
C’est la raison pour laquelle cette modification n’est effectuée qu’aprés saisie du mot de passe ‘dec
industrie’ et confirmation de I'action.

Attention:
En modifiant I'adresse IP de la barriére,
vous allez perdre la communication avec celle-ci!

Confirmez la modification ! Oui Non
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4 Paramétrages du variateur

4.1 Parameétres principaux de réglage du variateur

W250

w251

W252

W253

W254

W255

W258

w259

Ces paramétres peuvent étre réglés lorsque le moteur est a 'arrét ou en marche.

HSP : Grande vitesse
Unité : 0,1Hz
Plage de LSP a tFr

LSP : Petite vitesse
Unité : 0,1Hz
Plage de 0 a HSP

ACC : Accélération

Unité : 0,1s

Plage : (durée entre 0 et 50Hz)

1 a 36000 = rampe de 0,1 a 3600s

dEC : Décélération

Unité : 0,1s

Plage : (durée entre 0 et 50Hz)

1 3 36000 = rampe de 0,1 a 3600s

Ufr : Compensation
Unité : 1%
Plage : IR - 0 a 100

FLG : gain de boucle de fréquence
Unité 1%
Plage : 0 a 100

Ith : Courant de protection thermique
Unité : 0,1A
Plage : 0,5xINV a 1,15xINV ou INV est le courant nominal du variateur de vitesse

SLP : Compensation du glissement
Unité : 0,1Hz
Plage : 0 a 50
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4.2 Réglages du terminal d’exploitation de l'altivar 28

DEL rouge : sous tension 4 affich .
(tension du bus cc) affichages a sept segments
Entre dans un menu ou dans
un parametre, ou enregistre le
paramétre ou la valeur

Passe au menu ou au
paramétre precédent, ou
augmente la valeur

affichée affichée
Passe au menu ou au paramétre Sortd'un menu ou d'un paramétre, ou abandonne
suivant, ou diminue la valeur affichée la valeur affichée pour revenir & la valeur

précedente en memaire

Figure 16 : Terminal d’exploitation

REMARQUE : L action sur (&) ou @ ne mémorise pas le choix. Pour enregistrer
le choix affiché, appuyer sur @ L'affichage clignote lorsqu'une valeur est
enregistrée.

Les codes suivants apparaissent sur le terminal d'exploitation quand le variateur de
vitesse fonctionne dans des conditions normales, sans la présence de défauts :

= Init: Initialisation

+ rdY : Variateur prét

+  xx.x : Référence de fréquence (par exemple, 43.0)
+ dch: Freinage par injection cc en cours

+  rirY : Redémarrage automatique en cours

+ nSt: Commande d'arrét en roue libre

+ FSt: Commande d'arrét rapide

Accés aux menus

v
L

‘ Affichage de |'état du variateur

Attente de 3 secondes

m
z
-

Reglages

Entrainement

e}

Surveillance

Acceés aux paramétres

Il'y a trois types de paramétres :

+ Surveillance : valeurs affichées par le variateur de vitesse.

+ Réglage : peut étre modifié en cours de fonctionnement ou quand le variateur
est arréte.

+  Configuration : ne peut étre modifiée que lorsque le variateur est arréte et
qu'aucun freinage du moteur n'est en cours. Les paramétres peuvent étre
affichés en cours de fonctionnement.

Menu Parameétre Valeur ou affectation

ENT
5EE - _
ESC YESC 1 clignotement
Frrrng

H
v i A v u ESC (enregistrement)
T oo o

o
Parametre suivant

Académie de Toulouse
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4.3 Réglages avec le logiciel Maintenance Netpark

4.3.1 Configuration de la Barriere

Vous devez mettre hors tension la Barriere.
Il est impératif de déconnecter le poteau Wago au niveau du connecteur 24 points.

Raccordez un adaptateur RS232/RS485 sur un port de communication série (COM1 par exemple) du
PC superviseur.

Raccordez un cable R1J45 entre la Barriere et le PC superviseur.

Netpark) s
Barriére
Modbus RS485
Maitre
Automate Wago Connecteur 24 pts ISM 103 ATV31

Esclave n°2 Fsclave n°1

Raccordez un cable RJ45 entre |la Barriere et le PC superviseur.

Mettre sous tension la Barriéere.
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4.3.2 Utilisation du logiciel de maintenance Netpark

Lancez le logiciel maintenance Netpark et ensuite :

Configuration |Essais | Acquisition | Mode Expert

Logiciel
Quitter Aide Version
Sélectionner letype de lisse Identification de |a charge
" Lisse droite

@ Lisse cassante

Sélectionner le port de communication

Remargues:

Communication avec Esclaves

© COMA1

& COM2 Tester
9 Communication établie

Altivar ATV - 0K
eBloed  NOM

Identification de I'utilisateur;

Tester lacommunication
—

Utilisateur déja enregistre -

T Nouvel utilisateur :
Amplificateur Variateur de

d'instrumentation vitesse
Esclave Modbus n°2 Esclave Modbus n®1

Impression du schéma
Configuration 'Tests et Maintenance' de la barriére DECMA-PARK. __ Prévisualisation |

Imprimer

Cliguez sur lI'onglet Mode Expert, puis :

Sélectionner le N° de I’esclave correspondant au variateur

Caniguration] Essais ] Acquisition  Mode Ey

Sélectionner le code fonction : lecture ou écriture

Reseau deterrain Modbus

Fequéte

baisse de réseau de 40 %.
0=no
1=YES

MNuméro de I'esclave

Code de la fonction

Lecture de hits
Lecture de mots

Adresse de hase—_| [Paramétres de réglage]

1}
MNombre de mots 4 lire |04 Lecture 00
05 Ecriture de hits
06 Ecriture d'un mot

Ces parametres peuvent &tre ré
3 l'arrét ou en marche.
WW250 HSP Grande vitesse

07  Lecture rapide d'un octet Unité: 0,1 Hz
08 Diagnostique des échanges , N N N .
Trame. | Donner I’adresse du parametre a lire ou a modifier
) |"'_nl_ .I,I_ T o T
H 11 Lecture du compteur d'avenement N Unité: 0,1 Hz
Lire le compte rendu 812 Lecture du buffer frace v Schneider ATV-31 Plage:. 0 & HSP

{ Reponses
13:49: estion : » 01 06 00 Fi 01 2C &9 E6
13:49:14 nse : » 01 06 00 Fi 01 2C A9 E6
13:49:32 Question : > 01 06 00 Fi 01 F4 49 EC

13:49:32 Réponse : > 01 06 00 Fi 01 F4 A9 EC
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5 Fichiers MotionWorks
% Fichier : Decma_Po_LA :

W Decrne_Po_LA
= 77 Bl

& T 02 Ens_Plague_La-1
= @ Ensembles Mobiles

8 0"l :Ens_Arbra_Moteur-1

+ M '3 :Ens_Arbra_Lent1
3

n'E:Ens_Lice_Amculée-]

9 0’7 Ens_Tirart_Lang-1

izons

0" PraalEns_aArbre_Motewr1, Ens_Plague_La-1)
n"3:Frot(Ens_Arbre_Lert1, Ens_Flague_La-1)

& 04 Fotle (Ens_Arbra_Lans1, Ens_Eielle-1)

*5 :Aotule (Ens_Arbra_Lice_LA-1. Ens_Bielle-1)

& Pival (Ens_Flague_La-1. Ens_Arbre_Lice_La-1)
Fraot(Ens_arbre_Lice_La-1. Ens_Lice_Aticulée-1)
Fivot (Ens_Lice_Asiculée-1. Ens_Tirant_Long-1)

% Pivot Glissant (Ens_Flaqua_LA-1. Ens_Tirant_Long-1)
culements

2 Foue etis sans fin (Ens_arbra_Lent1. Ens_Arbre_Moteur-1)
=@ Efforts extarisurs

Gravite

" Cinématique de points

B-&-88
Fry

H
=
]

TETTDE

- B

t1]

&

o

Graphe desliaisons:

[# n"1:Ens arbre Moteur-1—————=1& n"2: Roue et Vis sans fin|

|# nB : Phvot |

[# 6 - Pivot

% 06 :Ens Lice Articulée-1

4% n°5:Ens_Arbre Lice LA

% Fichier : Decma Po LD:
8 Decma_Po_LD
= 7 Bé
% T8 n'? - Ens_Plague-]
= @i Ensembles Mobiles
= n1 Ens_Asbre_Lice-1
+ M n'3: Ens_Asbre_Lent-1
@ T 4 Ens_arbre_Mataur-1
ol (ﬁ n's:Ens_Bielle-1
= Bl Lisisons
18 01 Pivot (Ens_Arbre_Lice-1. Ens_Flague-1)
188 02 Pivat (Ens_Arbre_Lent1. Ens_Flague-1)
B 03 Pivan (Ens_Arbre_Moteur-1, Ens_Flague-1)
[#8 n'4: Riotule (Ens_Arbre_Lice-1, Ens_Bialle-1)
[ n'5 - Rotule (Ens_Arbre_Lent-1. Ens_Bielle-1)
= [El Roulements
I 0’6 Roue etVis sans fin (Ens_Arbre_Lent-1. Ens_Arbre_Woteur-1)
=@ Efiorts extérieurs
&# Gravitg
“ws Cinématique de points

Graphe desliaisons:

[ n"4:Ens_Arbre Moteur-1———5 n'6.: Roue et Vis sans fin’

n"3 : Pivot/

Eﬂ n*5 : Rotule

[# n°1:Ens_Arbre_Lice-1/"=# n"4: Rotule (b n"5: Ens Bielle-1
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6 Annexes

6.1 Moteurs asynchrones

Moteurs asynchrones
Caracteristiqgues électriqgues
4 Poles IP 55
1 500 tr/min CI.F AT 80 K
MULTI-TENSION

RESEAU D 230/Y400VouD 400V 50Hz

Puissance Vitesse Intensité Facteur |Rendemen| Courant Couple Couple

nominale nominale nominale de t démarrage | démarrage | maximal/

a 50 Hz puissance / / Couple

Courant Couple nominal
nominal nominal
Type Pn Nn In(400V) | Coso n % lo/ln Td/T, Tw/Th
kW min™* A

LS56 L 0,09 1370 0,36 0,61 55 29 2 2,2
LS63T 0,12 1375 0,44 0,63 56 3 2,2 2,2
LS63T 0,18 1390 0,65 0,65 63 3,7 2,3 2,3
LS71L 0,25 1435 0,7 0,74 70 4,6 2,3 2,7
LS71L 0,37 1425 1,12 0,74 70 4.4 2,3 2,6
LS71L 0,55 1390 1,65 0,75 66 3,7 1,9 2,2
LS80L 0,55 1400 1,6 0,74 68 4.4 2,1 2,2
LS80L 0,75 1400 2 0,77 69 4.5 24 2,5
LS80L 0,9 1425 2,3 0,73 73 5,7 2,6 3,8
LS90 S 1,1 1415 2,7 0,79 75 5,2 2,1 2,6
LS90L 1,5 1420 3,5 0,79 78 59 2,8 3
LS90L 1,8 1410 4,1 0,82 79 5,7 2,5 2,6
LS100L 2,2 1430 51 0,81 75 5,3 1,9 2,4
LS100L 3 1420 7,2 0,78 77 51 2,3 2,5
LS112M 4 1425 9,1 0,79 80 5,7 2,4 2,6
LS132S 5,5 1430 11,9 0,82 82 6,3 2,4 2,5
LS132M 7,5 1450 15,2 0,84 84 7,7 2,7 31
LS132 M 9 1450 18,4 0,83 85 7,8 3,00 3,4
LS160 M 11 1450 213 0,85 87,8 5,6 2,1 2,5
LS160L 15 1455 28,6 0,85 89,1 6,5 2,7 2,8
LS180MT 18,5 1455 351 0,85 89,6 6,7 2,8 2,9
LS180L 22 1460 41,7 0,85 89,7 6,3 2,6 2,7
LS200LT 30 1460 55 0,87 90,5 6,6 2,7 2,6
LS225 ST 37 1475 67 0,86 92,7 6,8 2,4 2,6
LS225 MR 45 1470 81 0,86 92,8 6,5 2,8 2,6
LS 250 MP 55 1480 99 0,85 94,1 6,7 2,6 2,5
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6.2 Motoréducteurs

Couples de sortie en m.N
Classe AGMA 1 - Facteur de service 1

Sélection

* Moteurs ou moteurs frein asynchrones (FMC - FAST - FCO) triphasés et monophasés™ LS 4 pales (1450 min™)

kW [ hauteur d'axe
Puizzance en kW
0os | I s | e | e | o |
Virezse Type maoteur LS ¢ plles triphasé 21 hauteur d'axe
-:-:-msiﬁ:ue Réduction LS 58 | LS B3 | L5 T |
Tepe motsur LS 4 pdles monophas£ et hauteur d'axe
LS56P LSE3F LST1P
35 1009 20,4
116 ap® 18,2
14.5 100 7.7 23.5
18.1 B0 ki) 23.7 01
241 B0 133 18,9 266
29 50 118 7 233 3494
36.2 40 3.9 14,3 19,9 298 4154
48.3 30 74 1.9 15.8 2356 331
58 25 7.2 108 144 218 30
T2.5 20 549 [ ] 11.8 178 247 |5
96.6 5 45 6.7 8 135 18.7 278 BEE
e 12.5 39 58 7.5 1.5 16.4 243 36,2
143 10 3.2 48 B35 8,7 135 20 28,7
193.3 7.3 25 aT 5 7.3 103 153 22,8
1287 7,54 2.8 57 76 1.4 158 234
LS 56 LS 63 LS 7
Vitesse Indice Type mateur LS & piles et hauteur dans
g2 earlie e 0.045 0,09 0,12 0,158 0,25 0,37
min- réduction
Puizzance en kW
11 pateurs morophasés & condensateur permanent : Cd = 0,6 Cn
@ Mateurs riphasés LS § pales (330 min] kWhauteur d axe
NOTA : Les moteurs triphagés peuvent fonctionner avec modulateur de fréquence type FMV 1104,
* Motovariateurs electroniques type MVE (3000 min”)
kW [ hauteur d'axe
Puizzance en kW
Vitesse 0,075 | 012 0,18 0.23 0,37
de ortie Réduction Tvpe motovariateur
m MVE 7 - 585 MWE 12 - 56L MWVE 18 - 835 MWE 25 - 63M MVE 36 - 3L
2430 100 0.7 172 25584
2354375 B0 3.6 153 23 e
33450 B0 & 125 19,3 26,8 |gs
5475 40 B, 8.7 146 20,3 30
B.&a100 a0 kil 7.7 1.5 16 237
104130 20 16 5.8 B.& 12 178
13,3 & 200 15 28 4.4 B.E 8.1 135
20 4300 10 2 31 47 6.5 3.6

A : Facteur de marche BO % macdmum

NOTA : Niveau de finition standard : peinture AAL 6000 - Systéme I
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Dimensions
____L,___ _EF_ LB AU R _
I | T PE J LJ LV 4y
1
r“ EAXA -
. -t 1 - . i
T e N o
E 2 1 ——
1 L ' e —
(=)
TG TS T 7 9| 3| .
} 1 . ) ) . ] ' - §_ ) &
-}
- - _§_1_
= - 4 %52
I .
= F & M2 | BxX
XF la
, . kX IR
T I o
% & ——
'} o ' '
- =
oM ar @ w
R
8 35 EB OxZ
MEB 2101 - verzion de baze "‘r”"ec‘;”*”“
E | M2 H R RA GA 52 W WA x X A XB XF CH7 F
a0 43 &5 L 110 130 228 MeEx15 350 an 20 8.5 s 55,5 63 20 BJ59
Maszse (en kg) du reductewr lubrifie 2n version de base avec kit d'entree = 3 kg
Kit arbre sortant rapporte G- 0 - X Kit bride de sortie
_ - W . . Wasem
Cce EB F OxZ T Mazze (kg) M M P LA Q 5 T Mazse (kg)
20 45 Bh3 ME x 15 + +0.4 100 o 120 [} 3z 7 3 =03
* myeo kit bride de soetis 85 70 105 [+] az 7 3 +02m
115 25 120 [} 3z 9 3 +04M
(1) Brides &n cption
Cotez et mazee des moteurs
Maszs FMGC ;
Typs J il - _ "
VP AC HJ J LB L I i FE i ka EE Maze= [ig) PU RU
LS 58 110 90 &5 156 11 225 42,5 Lk i3] 3.5 50 +039 50 13
LS &3 124 96 a5 72 21 425 425 ih! sl 453 50 +05 a0 15
LS 71 140 108 a5 120 21 425 425 ih! sl 7.5 50 +0.5 105 15
MEA 5B S 106 71 43 158 103 245 24,5 2 29 =4 +0.5 50 15
MiFA 56 L 106 71 43 128 143 245 245 2 35 =4 +0.5 50 15
MFABIS 134 98 K] 187 119 a7.5 375 L 7.5 =4 +0,9 a0 15
MFRAGIM 134 28 K] 222 144 ar.s 375 1 3,2 4 +039 a0 15
MRABIL 134 28 K] 252 174 ars Erg Lk 1L 4 +09 a0 15

* uniquemsnt pour moteurs monophasss
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6.3 Protocole Modbus

Mailre

l.ll I

Le protocole Modbus est un protocole
maitre esclave.

V

Esclave j Eeclavak

Esclave i

Il ne peut y avoir qu’un seul équipement en train d’émettre ;

Le maitre gére les échanges et Iui seul en a l'initiative ;

Il interroge successivement chacun des esclaves ;

Aucun esclave ne peut de lui-méme envoyer de message sans y avoir été invité ;
Les communications directes d’esclaves a esclaves ne sont pas possibles.

Deux types de dialogue sont possibles entre maitre et esclaves :

le maitre envoie une requéte a un esclave et attend sa réponse ;
le maitre envoie une requéte a I'ensemble des esclaves sans attendre de réponse (principe de
la diffusion générale).

Trames d'échange guestion réponse

4 champs sont toujours présents :
N° d'esclave (c'est I'adressage)

o Les abonnés du bus sont identifiés par des adresses attribuées par |'utilisateur.

o L'adresse de chaque abonné est indépendante de son emplacement physique.

0 Les adresses vont de 1 a 64 et ne doivent pas obligatoirement étre attribuées
de maniére séquentielle. Le chiffre 0 indique que tous les esclaves sont
concernés,

o Deux abonnés ne peuvent avoir la méme adresse.

Un code fonction : indique a I'esclave adressé quel type d’action est demandé.
Information spécifique concernant la demande : code fonction + informations
complémentaires dont I'esclave a besoin pour exécuter cette fonction.

Mot de contréle CRC (Cyclical Redundancy Check) Le CRC est calculé par
I'émetteur avant d'étre transmis. Le récepteur calcule aussi le CRC et le compare avec
le CRC recu: des valeurs différentes indiquent une erreur dans la transmission du

message.
> La question
N° Code Information spécifique Mot de controdle
d’esclave fonction concernant la demande CRC
1 octet 1 octet n octets 2 octets

> La réponse

N° Code Données regues Mot de controle
d’esclave fonction CRC
1 octet 1 octet n octets 2 octets

Si un dysfonctionnement apparait, le code fonction est modifié pour indiquer que la réponse

Académie de Toulouse
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Les données contiennent alors un code (code d'exception) permettant de connaitre le type d'erreur.

N° Code Données regues Mot de controle
d’esclave fonction CRC
1 octet 1 octet 1 octet 2 octets

> Format général d’'une trame

Deux types de codage peuvent étre utilisés pour communiquer sur un réseau Modbus. Tous
les équipements présents sur le réseau doivent étre configurés selon le méme type.

Type ASCII

Chaque octet composant une trame est codé avec 2 caractéres ASCII (2 fois 8 bits).

Type RTU (Unité terminale distante)

Chaque octet composant une trame est codé sur 2 caractéres hexadécimaux (2 fois 4 bits). C’est ce
type qui est utilisé pour communiquer avec le variateur de fréquence sur la barriére NETPARK.

Start Adresse Fonction Données CRC End

silence 1 octet 1 octet n octets 2 octets silence

La taille maximale des données est de 256 octets.

> Traitements supportés par MODBUS

MODBUS offre 19 fonctions différentes. Elles se caractérisent par un code fonction sur un
octet (écrit en hexadécimal). Voici quelques fonctions :

Code Nature des fonctions MODBUS
$01 Lecture de n bits de sortie consécutifs
$02 Lecture de n bits d’entrée consécutifs
$03 Lecture de n mots de sortie consécutifs
$04 Lecture de n mots d’entrée consécutifs
$05 Ecriture de 1 bit de sortie
$06 Ecriture de 1 mot de sortie
$OF Ecriture de n bits de sortie
$10 Ecriture de n mots de sortie
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6.4 Cartographie mémoire des composants 12C

L'étude du schéma et des documents constructeur du bus I12C conduit a dresser le plan mémoire

suivant :

Adresse debase [2C : 0x20

« mécanisme »

P7 [P6]P5

P4

P3

P2

Caractéristiques

X |E|E

E

E

S

E= ligne en entrée, S= ligne en sortie

Arrét

Demande de montée

Demande de descente

R|rlolo|n|8
Rlolr|o(n|8

Arrét

Balise éteinte

Balise clignotante

o

Lisse sur fin de course haut

Lissenon alaverticale

Lisse sur fin de course bas

Lisse non a I’horizontale

V éhicule détecté sur boucle amont

Pas de véhicule sur boucle amont

o

V éhicule détecté sur boucle aval

Pas de véhicule sur boucle aval

NU

Non utilisée

Adresse debase|2C : 0x21

«auxiliaires»

P7 [ P6 | P5 [P4[P3

PO

Caractéristiques

X | X ]| X |S]|S

E= ligne en entrée, S= ligne en sortie

Carte a puce détectée.

E
0
1

Pas de carte a puce insérée.

Distribution des signaux sur connecteur carte a puce.

Signaux non distribués sur connecteur carte a puce.

Pas de rétro-éclairage sur I’afficheur LCD.

Afficheur LCD rétro-éclairé.

o

Klaxon non aimenté.

Klaxon alimenté.

Reset de I’afficheur LCD.

Mode normal afficheur LCD.

NU | NU | NU

Non utilisée.
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